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ABSTRAK 

 

 

Komponen yang sering digunakan dalam praktikum ialah relay. Namun 

pelaksanaannya, mahasiswa sering terkendala saat menggunakan komponen relay 

dikarenakan relay yang rusak. Hal ini terjadi karena tidak adanya alat untuk 

mendeteksi relay yang rusak dengan cepat. Untuk mengatasi permasalahan tersebut 

maka dibuatlah alat relay tester berbasis mikrokontroler yang dapat mengecek 

kelayakan relay dengan cepat. Yang bertujuan untuk mendeteksi relay yang rusak 

dengan cepat. Dimana proses pengukurannya dengan cara menghubungkan relay 

pada soket yang telah tersedia, kemudian keluaran pada relay tersebut akan diproses 

seluruh datanya oleh Arduino dan hasilnya akan ditampilkan pada LCD dan LED. 

Hasil keluaran pada Relay yaitu Oke jika masih berfungsi dan Error jika sudh rusak 

dan LED untuk menampilkan lampu uji, jika lampu mati salah satu bearti relay error, 

dan jika tidak ada kerusakan lampu akan menyala semua. Dari hasil pengujian lebih 

dari 10x percobaan pengujian alat, didapat bahwa alat berfungsi dengan baik. 

Didapat juga data perbandingan saat pengujian relay menggunakan alat relay tester 

yang dibuat, waktu saat pengecekan hanya membutuhkan 01,18 detik setiap 1 relay. 

Dan untuk percobaan 10x pengujian relay menggunakan relay tester, secara 

bergantian antara relay 5 kaki, 8 kaki dan 11 kaki hanya membutuhkan waktu 13,2 

detik. 

 

 

Kata Kunci: Relay, mikrokontroler, Arduino,Tester  
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ABSTRACT 

 

 

The component that is often used in practice is the relay. However, in practice, students 

often have problems when using relay components due to damaged relays. This 

happens because there is no tool to detect a damaged relay quickly. To overcome these 

problems, a microcontroller-based relay tester was made that can quickly check the 

feasibility of the relay. Which aims to detect a damaged relay quickly. Where the 

measurement process is by connecting the relay to the available socket, then the output 

on the relay will be processed by Arduino and the results will be displayed on the LCD 

and LED. The output on the relay is OK if it's still functioning and Error if it's damaged 

and the LED is for displaying the test light, if one of the lights goes out, it means the 

relay is an error, and if there's no damage, the lights will all turn on. From the results 

of testing more than 10 times testing the tool, it was found that the tool functions well. 

Comparison data was also obtained when testing relays using a relay tester that was 

made, the time when checking only needed 01.18 seconds for every 1 relay. And for the 

10x experiment of relay testing using a relay tester, alternating between 5-foot, 8-foot 

and 11-foot relays only takes 13.2 seconds. 

 

Keywords: Relays, microcontrollers, Arduino,Tester 

  



 

vi 
 

KATA PENGANTAR 

 

 

Assalamu’alaikum warahmatullahi wabarakatuh.  

Bismillahirrahmanirrahim. Alhamdulillah, Puji dan syukur penulis panjatkan 

kepada Allah SWT, karena berkat rahmat dan karunia-Nyalah penulis dapat 

menyelesaikan Proyek Akhir yang berjudul “Relay Tester Berbasis Mikrokontroler “ 

ini dengan tepat waktu.  Proyek Akhir ini dibuat guna untuk memenuhi salah satu 

persyaratan atau kewajiban mahasiswa dalam menyelesaikan kurikulum program 

Diploma III Teknik Elektronika di Politeknik Manufaktur Negeri Bangka Belitung. 

Pembuatan proyek akhir ini sesuai dengan instruksi dan arahan dari pembimbing yang 

dilakukan oleh penulis selama masa pembuatan proyek akhir berlangsung.  

 

Penulis menyadari sepenuhnya, bahwa dalam penyusunan laporan proyek akhir 

ini banyak terdapat kekurangan mengingat terbatasnya kemampuan penulis, namun 

berkat rahmat Allah SWT, serta pengarahan dari berbagai pihak, akhirnya laporan 

proyek akhir ini dapat diselesaikan. Penulis berharap semoga laporan ini dapat 

bermanfaat untuk kepentingan Bersama. 

1. Tuhan Yang Maha Esa atas segala rahmat, rezeki dan hidayah yang diberikan 

kepada penulis untuk menyelesaikan Proyek Akhir ini dengan baik dan tepat 

waktu. 

2. Orang tua kami yang selalu memberikan dukungan dan doa yang sangat 

berharga. 

3. Bapak I Made Andik Setiawan, M. Eng. Ph.D selaku Direktur Politeknik 

Mnufaktur Negeri Bangka Belitung, 

4. Bapak Muhammad Iqbal Nugraha, M. Eng selaku Ketua Jurusan Teknik Elektro 

dan Informatika Politeknik Manufaktur Negeri Bnagka Belitung, 

5. Bapak Ocsirendi, M.T selaku K.A Prodi DIII Teknik Elektronika Politeknik 

Manufaktur Negeri Bangka Belitung, 



 

vii 
 

6. Bapak Surojo, M.T selaku dosen pembimbing 1 yang telah memberikan waktu, 

tenaga serta saran dan pemikiran dalam proses pembuatan alat maupun laporan 

proyek akhir ini, 

7. Bapak Yudhi, M.T selaku dosen pembimbing 2 yang telah memberikan waktu, 

tenaga serta saran dan pemikiran dalam proses pembuatan alat maupun laporan 

proyek akhir ini, 

8. Seluruh dosen Politeknik Mnufaktur Negeri Bangka Belitung, yang telah 

memberikan wawasan serta pengetahuan tentang banyak hal sehingga penulis dapat 

melaksanakan menyelesaikan proyek akhir ini, 

9. Seluruh staf administrasi Politeknik Manufaktur Negeri Bangka Belitung, 

10. Seluruh rekan – rekan  khususnya mahasiswa kelas 3 Elektronika A. 

Dalam pembuatan Laporan Proyek Akhir ini, Penulis menyadari bahwa 

penyusunan laporan akhir ini masih banyak terdapat kekurangan. Oleh karena itu 

penulis mengharapkan kritik dan saran yang bersifat membangun demi kebaikan 

penulis kedepannya. 

Akhir kata Penulis ucapkan terima kasih, semoga laporan ini dapat berguna dalam 

menambah pengetahuan dan wawasan untuk penulis dan pembaca 

  

Sungailiat,  19 Juli  2022 

 

 

 

 

        Penulis 

 

  



 

viii 
 

DAFTAR ISI 

 

 

LEMBAR PENGESAHAN .......................................................................................... ii 

PERNYATAAN BUKAN PLAGIAT ......................................................................... iii 

ABSTRAK ................................................................................................................... iv 

ABSTRACT .................................................................................................................. v 

KATA PENGANTAR ................................................................................................. vi 

DAFTAR ISI .............................................................................................................. viii 

DAFTAR TABEL ......................................................................................................... x 

DAFTAR GAMBAR ................................................................................................... xi 

BAB I ............................................................................................................................ 1 

1.1 Latar Belakang ........................................................................................................ 1 

1.2  Rumusan Masalah .................................................................................................. 2 

1.3.  Batasan Masalah.................................................................................................... 2 

1.4.  Tujuan Proyek Akhir ............................................................................................. 2 

BAB II ........................................................................................................................... 4 

2.1. Relay ...................................................................................................................... 4 

2.1.1 Relay Tester ......................................................................................................... 5 

2.2 Arduino ATmega 2560 ........................................................................................... 8 

BAB III ....................................................................................................................... 11 

3.1 Perancangan dan pembuatan Hardware ............................................................... 11 

3.2 Perancangan dan pembuatan Software .................................................................. 12 

3.3 Pengujian Sistem dan Pengambilan Data .............................................................. 12 



 

ix 
 

3.4 Analisa Data .......................................................................................................... 12 

3.5 Pengujian Keseluruhan Alat .................................................................................. 13 

BAB VI ....................................................................................................................... 14 

4.1 Deskripsi Alat ....................................................................................................... 14 

4.2 Blok Diagram ........................................................................................................ 15 

4.3 Perancangan dan pembuatan Hardware secara elektrik ....................................... 15 

4.4 Perancangan dan pembuatan Hardware secara non elektrik ................................ 16 

4.5 Perancangan dan pembuatan Software Pengujian Relay Tester ........................... 17 

4.6 Pengujian Sistem ................................................................................................... 18 

4.6.1 Pengujian Relay ................................................................................................. 18 

4.6.2 Pengujian perbandingan Relay Tester dan Multitester ...................................... 21 

BAB V ......................................................................................................................... 24 

5.1. Kesimpulan .......................................................................................................... 24 

5.2. Saran ..................................................................................................................... 24 

DAFTAR PUSTAKA ................................................................................................. 25 

LAMPIRAN 1 ............................................................................................................. 26 

LAMPIRAN 2 ............................................................................................................. 29 

LAMPIRAN 3 ............................................................................................................. 38 

LAMPIRAN 4 ............................................................................................................. 40 

 

 

  



 

x 
 

DAFTAR TABEL 

Tabel 4.1 Hasil pemeriksaan kontak relay .................................................................. 22 

Tabel 4.2 Uji Kecepatan waktu pemeriksaan Relay NC dan NO ............................... 22 

 

 

  



 

xi 
 

DAFTAR GAMBAR 

Gambar 2.1 Struktur Sederhana Relay ....................................................................... 14 

Gambar 4.1 Alat Relay Tester..................................................................................... 14 

Gambar 4.2 Blok Diagram .......................................................................................... 15 

Gambar 4.3 Skematik Rangkaian................................................................................ 16 

Gambar 4.4 Desain Alat .............................................................................................. 16 

Gambar 4.5 Alat Relay Tester..................................................................................... 17 

Gambar 4.6 Penyambungan Hardware ....................................................................... 19 

Gambar 4.7 Rangkaian skematik relay 5 kaki ............................................................ 19 

Gambar 4.8 tampilan LCD pada  rangkaian skematik relay kaki 5 ............................ 19 

Gambar 4.9 Rangkaian skematik relay kaki 8 ............................................................ 20 

Gambar 4.10 tampilan LCD pada  rangkaian skematik relay kaki 8 .......................... 20 

Gambar 4.11 Rangkaian skematik relay kaki 11 ........................................................ 21 

Gambar 4.12 tampilan LCD pada  rangkaian skematik relay 11 ................................ 21 

Gambar 4.13 Grafik perbandingan kecepatan ............................................................. 23 

 

 

file:///C:/Users/ARWANDI/Downloads/MAKALAH%20RELAY%20TESTER%20BERBASIS%20MIKROKONTROLER%20ASLI%20(3).docx%23_Toc112750941
file:///C:/Users/ARWANDI/Downloads/MAKALAH%20RELAY%20TESTER%20BERBASIS%20MIKROKONTROLER%20ASLI%20(3).docx%23_Toc112750943
file:///C:/Users/ARWANDI/Downloads/MAKALAH%20RELAY%20TESTER%20BERBASIS%20MIKROKONTROLER%20ASLI%20(3).docx%23_Toc112750952


 

1 
 

 

BAB I 

          PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang 

Inovasi elektronik saat ini berkembang pesat, baik di dalam lingkungan 

masyarakat, dunia industri, maupun  dunia pendidikan. Pada kehidupan sehari-hari, 

peralatan elektonika yang banyak digunakan di masyarakat antar lain: laptop, televisi, 

handphone, radio dan lain sebagainya. Demikian juga dengan perkembangan 

teknologi elektronika yang pesat di dunia industri yang mendukung proses produksi 

yang ada di industri tersebut. 

Dalam dunia pendidikan seperti halnya di Politeknik Manufaktur Negeri 

Bangka Belitung, banyak peralatan elektronika yang digunakan di laboratorium 

elektronika yang dapat membantu proses pembelajaran praktikum mahasiswa, antara 

lain: Modul PLC, Motor DC, danMotor AC.Komponen-komponen seperti Resistor, 

Kapasitor, Dioda dan Relay, merupakan komponen yang terangkai pada peralatan 

elektronika tersebut. Pada umumnya peralatan Elektronika yang ada di Laboratorium 

elektronika banyak menggunakan Relay. 

Relay adalah suatu komponen elektronika berupa saklar elektronik (Turang, 

2015). Relay ini salah satu komponen yang sering digunakan dalam beberapa 

praktikum, antara lain: Elektronika Pneumatik (EPN), Programmable Logic 

Controller (PLC),dan Sistem Tenaga Listrik (STL). Dalam melaksanakan praktikum, 

beberapa mahasiswa terkendala saat menggunakan komponen relay, dikarenakan 

beberapa relay tidak terdeteksi kerusakannya. Kerusakan yang terjadi pada relay 

disebabkan oleh penggunaan relay yang tidak sesuai dengan prosedur pemasangan 

(SOP) yang ada, yang menyebabkan menurunnya kinerja relay bahkan bisa 

menyebabkan kerusakan pada relay tersebut.Kerusakan pada relay sering tidak bisa 

dideteksi secara cepat dan langsung oleh pengguna (mahasiswa). Hal ini 
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menyebabkan pentingnya proses pendekteksian awal pada setiap komponen, 

termasuk relay yang akan digunakan untuk praktikum. Pendekteksian relay yang rusak 

tersebut perlu dilakukan dengan menggunakan alat yang bisa digunakan secara mudah 

oleh mahasiswa. Namun, saat ini relay tersebut diuji secara manual  menggunakan 

multitester, sehingga mungkin diperlukan beberapa waktu sebelum diperoleh hasil 

apakah relay dapat digunakan atau tidak. 

Berdasarkan permasalahan tersebut, penulis mencoba mengajukan proyek akhir 

yang berjudul Relay Tester Berbasis Mikrokontroller yang dapat mengecek kelayakan 

relay dengan cepat. Proses pengukurannya adalah cukup dengan cara mengubungkan 

relay pada soket yang telah tersedia, kemudian keluaran pada relay tersebut akan 

diproses seluruh datanya oleh Arduino sehingga hasilnya dapat ditampilkan pada 

LCD dan LED. 

 

1.2  Rumusan Masalah 

Rumusan masalah pembuatan tugas laporan akhir ini adalah : 

1. Bagaimana cara membuat alat untuk menguji Relay berfungsi dengan 

baik atau tidak? 

2. Bagaimana cara agar dapat mengefisienkan waktu untuk pengecekan Relay? 

 

1.3.  Batasan Masalah 

Perumusan batasan masalah berguna untuk membatasi pembahasan dalam 

laporan agar pembahasan lebih terarah dan tidak menyimpang dari permasalahan yang 

ada sehingga analisa yang dibuat lebih terfokus dan dapat menghasilkan kesimpulan 

yang tepat. Batasan-batasan masalah yang dibuat adalah sebagai berikut: 

1. Hanya dapat menguji relay baik atau tidak dan tidak dapat menampilkan 

penyebab kerusakan pada relay. 

2. Hanya dapat melakukan pengujian Relay secara bergantian. 

1.4.  Tujuan Proyek Akhir 

Berdasarkan rumusan masalah yang telah dibahas sebelumnya, adapun tujuan 
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dari tugas akhir ini adalah: 

1. Membuat alat yang dapat menguji Relay. 

2. Mempersingkat waktu pengujian/ pengecekan pada kontak Relay.
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BAB II 

         LANDASAN TEORI 

 

Pada bab ini akan dibahas mengenai temuan dan bahan proyek akhir lain yang 

diperoleh dari acuan yang dijadikan ladasan untuk melakukan proyek akhir. 

 

2.1. Relay  

 Relay adalah Saklar (Switch) yang dioperasikan secara listrik dan merupakan 

komponen Electromechanical (Elektromekanikal) yang terdiri dari 2 bagian utama 

yakni Elektromagnet (Coil) dan Mekanikal (seperangkat Kontak Saklar/Switch). Relay 

menggunakan Prinsip Elektromagnetik untuk menggerakkan Kontak Saklar sehingga 

dengan arus listrik yang kecil (low power) dapat menghantarkan listrik yang 

bertegangan lebih tinggi.(Saleh & Haryanti, 2017) 

 Relay dapat memutus dan menghubungkan supply ke peralatan listrik lainya. 

Rangkaian ini didesain sesuai program mikrokontroler dimana terdapat sinyal kontrol 

dari milkrokontroler.(Elektronik, 2021) 

 

Gambar 2.1 Struktur Sederhana Relay 

Kontak Poin (Contact Point) Relay terdiri dari 2 jenis yaitu : 

 Normally Close (NC) yaitu kondisi awal sebelum diaktifkan akan selalu berada 

di posisi CLOSE (tertutup). 

 Normally Open (NO) yaitu kondisi awal sebelum diaktifkan akan selalu berada 
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di posisi OPEN (terbuka)  

Karena Relay merupakan salah satu jenis dari Saklar, maka istilah Pole dan Throw 

yang dipakai dalam Saklar juga berlaku pada Relay. Berikut ini adalah penjelasan 

singkat mengenai Istilah Pole and Throw : 

 Pole : Banyaknya Kontak (Contact) yang dimiliki oleh sebuah relay  

 Throw : Banyaknya kondisi yang dimiliki oleh sebuah Kontak (Contact) 

2.1.1 Relay Tester 

Pemeriksaan relay dilakukan secara berkala agar dapat mengetahui fungsi kerjanya 

serta dapat mengidentifikasi relay yang sudah tidak dapat digunakan lagi. Relay terdiri 

dari komponen elektronika dan komponen elektromekanik. Di dalam kelompok 

komponen elektromekanik, relay merupakan salah satu bahan khusus yang selalu 

digunakan dalam praktikum mekatronika. Relay dapat digunakan untuk menjalankan 

fungsi logika. Relay juga sering digunakan dalam proses produksi yang menerapkan 

sistem otomasi. Mengingat pentingnya peran dan fungsi relay, maka relay harus selalu 

dalam kondisi baik pada saat digunakan. Untuk menunjang hal tersebut, diperlukan uji 

fungsi untuk mengetahui kondisi dan fungsi kerja relay. Untuk memeriksa relay 

dengan baik, diperlukan alat uji yang tepat. Tersedianya alat uji akan membuat 

pemeriksaan bahan dapat dilakukan lebih mudah.(Wahyudi et al., 2021) 

Menurut Wahyudi pada penelitiannya membuat alat relay tester yang berjudul 

Concurrent Relay Tester dengan system pengecekan relay secara serentak. Pada alat 

yang dirancang ini, metode concurrent testing diimplementasikan dengan memberikan 

satu kali perintah mode test yang selanjutnya diikuti dengan eksekusi pemeriksaan 

relay ke-1, relay ke-2, sampai dengan relay ke-n secara serentak (concurrent). Hasil 

dari proses pemeriksaan ditampilkan dalam LCD Display (digital report).Hasil 

pemeriksaan yang ditampilkan pada LCD yaitu dengan muncul notifikasi “Rn = 

GOOD”. yang artinya relay diperiksa dalam kondisi baik (normal). Dengan demikian, 

logika pemrograman untuk pengujian kontak relay dapat bekerja dengan baik, 

kemudian padatampilan pengujian untuk pemeriksaan coil relay. Terdapat 4 coil relay 
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yang di periksa dan apabila system berhasil melaporkan dan menampilkan nilai 

tegangan yang ada pada masing-masing coil, maka akan ditampilkan pada digital 

voltmeter. Dari hasil pengujian yang dilakukan terhadap perancangan Concurrent 

RelayTester, dihasilkan data-data yangmenunjukkan bahwa alat yang dibuat dapat 

berfungsi sesuai dengan rancangan, pada hasil data yang didapatkan, dapat 

disimpulkan bahwa pada pengujian kontak normally open untuk 12 buah relay, 

dibutuhkan durasi proses pemeriksaan rata-rata 80,81 detik jika menggunakan 

Multitester dan 18,26 detik jika menggunakan Concurrent Relay Tester, untuk 

pengujian pada kontak normally close 12 buah relay, dibutuhkan durasi proses 

pemeriksaan rata-rata 69,00 detik jika menggunakan Multitester dan 17,53 detik jika 

menggunakan Concurrent Relay Tester. dan pada pengujian coil dapat diketahui bahwa 

proses pengujian coil untuk 12 buah relay MY4N dibutuhkan waktu 26,49 detik jika 

menggunakan Multitester dan 15,58 detik jika menggunakanConcurrent Relay 

Tester.(Wahyudi et al., 2021). Jadi dapat disimpulkan bahwa concurrent relay tester ini 

memiliki kelebihan yaitu, dapat mempermudah pengecekan relay saat ingin digunakan 

kembali, dapat mengecek relay secara serentak tanpa harus bergantian saat 

pengecekan, dapat menampilkan hasil pemeriksaan relay pada LCD, dan  dapat 

mengetahui kaki relay mana saja yang terputus serta menghemat waktu saat 

pengecekan relay, selain memiliki kelebihan alat ini juga memiliki kekurangan antara 

lain: Hanya dapat mengecek relay tipe MYAN, hanya dapat memeriksa relay 12 buah 

, desain alat terlalu besar, alat ini tidak bisa dikatakan akurat, karna tidak ada hasil 

pemeriksaan secara berulang kali dan tidak dicamtumkan alat tersebut untuk 

pengecekan relay tipe AC atau DC. 

Menurut S.Talralndonopaldal penelitialnnyal membualt allalt Kit Tester Komponen 

Elektronikal. Paldal allalt yalng diralncalng ini menggunalkaln jenis metode penelitialn 

pengembalngaln berdalsalr paldal modelResealrch alnd Development (R&D). Penelitialn 

daln pengembalngaln ini digunalkaln untuk menghalsilkaln produk tertentu daln menguji 

keefektifaln produk. Penelitialn ini difokuskaln paldal pengembalngaln kit tester komponen 

elektronikal berbalsis mikrokontroler paldal stalndalr kompetensi meneralpkaln dalsalr–
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dalsalr elektronikal.Berdalsalrkaln halsil uji cobal yalng telalh dilalkukaln paldal allaltkit tester 

komponen elektronikal untuk induktor menunjukkaln raltal – raltal tingkalt kesallalhaln 

pengukuraln sebesalr 1,76%. Sedalngkaln untuk pengujialn Diodal, LED,Tralnsistor, daln 

FET/MOSFET menunjukkaln progralm berjallaln dengaln balik.daln dalpalt disimpulkaln 

balhwal halsil uji cobal kit tester komponen elektronikal didalpaltkaln balhwal raltal – raltal 

tingkalt ketelitialn pengukuraln RLC aldallalh 97,42%. Untuk pengujialn komponen alktif 

menunjukkaln balhwal progralm berjallaln dengaln balik. Berdalsalrkalnhalsil vallidalsi medial 

kit tester komponen elektronikal daln jobsheet didalpaltkaln halsil ralting sebesalr 83,13% 

daln 81,67%. Dengaln demikialn kit tester dalnjobsheet dinyaltalkaln salngalt lalyalk 

digunalkaln sebalgali medial balntu pembelaljalraln. Jaldi dalpalt disimpulkaln balhwal Kit 

Tester Komponen Elektonikal ini memiliki kelebihaln yalitu, dalpalt menghemalt walktu 

salalt pengecekaln komponen, dalpalt menguji komponen tester Diode, Tralnsistor,LED, 

Kalpalsitor,Resistor, daln Mosfet, selalin memiliki kelebihaln allalt ini jugal memiliki 

kekuralngaln alntalral lalin: tidalk dalpalt mengecek komponen IC daln Trystor.(Talralndono 

& ., 2015) 

Menurut Hendi Pralwiro Ralhalrjopaldal penelitialnnyal membualtallalt IC tester ini 

halnyal malmpu mengecek IC seri 7400 dengaln 14 pin kalki. Di alwall sistem 

menalmpilkaln “welcome“ daln penggunal dimintal untuk memalsukkaln 2 digit tertalkhir. 

Input mengunalkaln keypald 4x3 dengaln 12 tombol. Output berupal Liquid 

CrystallDisplaly (LCD) 16x2 yalng menalmpilkaln halsil “GOOD” daln “BAlD” paldal 

malsing-malsing gerbalng. Mikrokontroler yalng digunalkaln aldallalh AlTMEL 89s51 

dengaln falsilitals memori yalng malsih tergolong kecil. Metode penelitialn ini 

menggunalkaln model pengembalngaln prosedurall. Model prosedurall aldallalh model yalng 

bersifalt deskriptif, menunjukkaln lalngkalh-lalngkalh yalng halrus diikuti untuk 

menghalsilkaln produk. Jaldi dallalm pembualtaln produk melallui lalngkalh-lalngkalh yalng 

sudalh ditentukalaln. Setialp lalngkalh mempengalruhi lalngkalh berikutnyal.Berdalsalrkaln 

penelitialn produk halsil pengembalngalnallalt IC tester lalyalk digunalkaln untuk Pralktikum 

Elektronikal Dalsalr II sesuali dengaln halsil uji alhli medial 3,04 dengaln kaltegori lalyalk, 

halsil uji alhli malteri 3,33 dengaln kaltegori salngalt lalyalk, halsil uji lalpalngaln terbaltals 3,26 
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dengaln kaltegori salngalt lalyalk, halsil uji lalpalngaln lebih luals 3,23 dengaln kaltegori 

salngalt lalyalk. Selalin itu kelebihaln dalri IC Tester ini aldallalh memudalhkaln pralktikum 

untuk mengetalhui IC yalng balik daln buruk secalral cepalt, dalpalt mengecek IC per 

gerbalng logikal, dalpalt mengetalhui jenis IC daln portalble talnpal aldal kalbel. Sedalngkaln 

kekuralngalnnyal yalitu, terbaltals paldal IC TTL, paldal menu info daltal IC tidalk lengkalp, 

dimensi box malsih besalr, talmpilaln kuralng menalrik (kuralng desalin) daln allalt terkaldalng 

terjaldi error.(Ralhalrjo, 2017) 

Berdalsalrkaln kaljialn dialtals, malkal didalpaltlalh balhwal kalmi mengalmbil jurnall dalri 

walhyudi yalitu concurrent relaly tester dimalnal kalmi alkaln membualt allalt relaly tester 

menggunalkaln metode yalng telalh dipalkali paldal pembualtaln concurrent relaly tester 

sebelumnyal, nalmun yalng membedalkalnyal yalitu paldal pemilihaln jenis relaly daln paldal 

system kerjal relaly tester, dimalnal relaly tester yalng alkaln dibualt yalitu halnyal bisal 

menguji relaly jenis OMR MK2-PI, dengaln relaly kalki 5, kalki 8 daln kalki 11 sertal alkaln 

dikembalngkaln paldal pembualtaln relaly tester sebelumnyal yalitu dalpalt mengecek tipe 

relaly AlC altalu DC yalng alkaln diperiksal. Nalmun kekuralngaln paldal allalt yalng alkaln 

dibualt ini aldallalh halnyal dalpalt mengecek / menguji kealdalaln kontalk NO daln NC. daln 

paldal jurnall kit tester dialtals kalmi alkaln menggunalkaln metode penelitialn lembalr 

vallidalsi,lembalr vallidalsi befungsi untuk mengukur kevallidaln sebualh allalt yalng alkaln 

dikembalngkaln dalri allalt sebelumnyal altalu sebalgali medial pembelaljalraln yalng 

dikembalngkaln. 

2.2 Arduino ATmega 2560 

Paldal pembualtaln Allalt Relaly Tester ini sistem mikrokontroler yalng digunalkaln 

aldallalh Alrduino AlTmegal 2560. Alrduino AlTmegal 2560 memiliki spesifikalsi utalmal 

yalng berupal 54 pin Digitall (15 pin PWM), 16 pin Alnallog, Memory Flalsh sebesalr 256 

KB, SRAlM 8 KB, EPROM 4 KB , Clock Speed 16 MHz, daln 4 bualh malsukaln seriall. 

Paldal peralncalngaln allalt ini, digunalkaln untuk menalmpilkaln halsil dalri pengujialn relaly 

yalng alkaln ditalmpilkaln paldal LCD yalng sudalh terkoneksi dengaln Alrduino AlTmegal 

2560 daln sudalh terdalpalt progralm didallalm mikrokontroler Alrduino AlTmegal 2560 

algalr dalpalt menalmpilkaln output dalri pengujialn relaly. 



 

9 
 

 Menurut Walhyudi paldal penelitialnnyal Ralncalng Balngun Concurrent Relaly 

Tester memerlukaln mikrokontroler sebalgali unit pemrosesaln utalmal. Mikrokontroler 

berfungsi menyimpaln daln mengolalh daltal dalri sensor, kemudialn digunalkaln sebalgali 

malsukaln paldal pengendallialn output sesuali progralm yalng ditalnalmkaln. Metode yalng 

digunalkaln ralncalngaln ini iallalh Alrduino AlTmegal 2560 berfungsi untuk mengeksekusi 

progralm sesuali dengaln perintalh yalng diberikaln melallui tombol input ya litu Push 

Button, daln kemudialn menalmpilkaln halsil eksekusi ke dallalm LCD displaly. Untuk 

memenuhi fungsi tersebut, malkal dipilih modul Alrduino AlTmegal 2560. Modul ini 

dipilih kalrenal memiliki 56 pin I/O, jumlalh tersebut dalpalt memenuhi ralncalngaln allalt 

yalng membutuhkaln I/O sejumlalh 40 pin. Terdiri dalri 35 pin input digitall, daln 5 pin 

output. Halsil pengujialn dalri ralncalngaln ini yalitu menggeralkaln sistem mikrokontroler 

paldal progralm Alrduino AlTmegal 2560 yalng alkaln menalmpilkaln output paldal LCD 

displaly.  Pertalmal LCD displaly alkaln menalmpilkaln konfiguralsi talmpilaln pembukal, 

kedual menunjukkaln talmpilaln displaly sesalalt setelalh tombol power dihidupkaln, ketigal 

menunjukkaln allalt dallalm kealdalaln balik daln dallalm proses menunggu staltus stalnby, 

selalnjutnyal keempalt menunjukkaln allalt sialp untuk dioperalsikaln untuk pemeriksalaln 

relaly. Selalin itu, dalpalt diketalhui balhwal sistem berhalsil memeriksal relaly daln 

melalporkaln sertal menalmpilkaln kondisi kontalk normallly close daln normallly open 

yalng diperiksal. Halsil pemeriksalaln ditalmpilkaln dengaln notifikalsi “Rn = GOOD”, yalng 

alrtinyal relaly diperiksal dallalm kondisi balik (normall). Dengaln demikialn, logikal 

pemrogralmaln untuk pengujialn kontalk relaly dalpalt bekerjal dengaln balik, kemudialn 

paldaltalmpilaln pengujialn untuk pemeriksalaln coil relaly.(Walhyudi et all., 2021) 

  Berdalsalrkaln kaljialn jurnall dialtals, dalpalt dipalstikaln dallalm pemilihaln komponen 

mikrokontroler sebalgali sistem pemmogralmaln itu perlu diperhaltikaln. Hall tersebut, 

algalr komponen yalng kital digunalkaln alkaln bekerjal secalral malksimall daln sesuali dengaln 

keinginaln. Paldal Proyek Alkhir ini kalmi menggunalkaln Alrduino AlTmegal 2560 sebalgali 

sistem mikrokontroler dalri Allalt Relaly Tester ini. Dimalnal Alrduino AlTmegal 2560 ini 

alkaln digunalkaln sebalgali sistem pemmogralmaln komponen - komponen sesuali dengaln 

Allalt Relaly Tester yalng kalmi bualt. Allalt ini alkaln balnyalk memerlukaln pin digitall 
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malupun input daln output yalng digunalkaln untuk komponen - komponen elektrik. 

Balnyalknyal kalpalsitals memory paldal Alrduino AlTmegal yalng bisal digunalkaln untuk 

menalmpung pemmorgralmaln Allalt Relaly Tester ini. Malkal dalri itu, Alrduino AlTmegal 

2560 salngalt bergunal balgi allalt kalmi ini yalng digunalkaln sebalgali sistem mikrokontroler 

paldal pemmogralmaln komponen - komponen paldal Allalt Relaly Tester ini. 
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BAB III 

       METODE PELAKSANAAN 

 

Metode ini menggunakan studi literatur, yang merancang seluruh sistem untuk 

merakit hardware pada alat pengujian rangkaian relay tester serta pengambilan data 

dan pengumpulan data pada rangkaian relay tester. 

 

3.1 Perancangan dan pembuatan Hardware 

Paldal talhalpaln peralncalngaln daln pembualtaln Halrdwalre ini, yalng bersifalt 

elektrik malupun non elektrik. Peralncalngaln daln pembualtaln Halrdwalre yalng memiliki 

sifalt eletrik dengaln menggunalkaln ralngkalialn skemaltik, bertujualn untuk 

mempermudalh peralngkalialn paldal salalt pengkalbelaln. Selalin itu, peralncalngaln daln 

pembualtaln halrdwalre non elektrik menggunalkaln Aluto CAlD untuk penggalmbalraln 

desalin allalt yalng alkaln dibualt. Aldal beberalpal talhalpaln dallalm peralncalngaln daln 

pembualtaln halrdwalre yalitu : 

1. Membualt kontruksi allalt sesuali desalin yalng diralncalng, 

Talhalp ini dilalkukaln dengaln pembualtaln kontruksi allalt relaly tester yalng 

menggunalkaln balhaln yalng telalh disialpkaln seperti alkrilik, besi siku, galgalng 

pintu, slot gembok pintu, engsel pintu sertal diberi walrnal hitalm supalyal terlihalt 

ralpi daln indalh. 

2. Pemalsalngaln paldal komponen – komponen yalng telalh disialpkaln, 

Talhalp ini dilalkukalnnyal pemalsalngaln komponen paldal balgialn dallalm box daln 

dialtals box yalng telalh di sesualikaln seperti desalin. 

3. Melalkukaln peralkitaln pengkalbelaln paldal komponen, 

Talhalp ini melalkukaln peralkitaln pengkalbelaln paldal komponen yalng telalh 

dilalkukaln pemalsalngaln sesuali dengaln desalin skemaltik. Paldal salalt peralkitaln 

dilalkukaln dengaln benalr algalr tidalk terjaldinyal konslet. 
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3.2 Perancangan dan pembuatan Software 

Talhalpaln ini melalkukaln peralncalngaln daln pembualtaln progralm paldal allalt 

pengujialn relaly tester. Pemrogralmaln pengujialn allalt ini menggunalkaln softwalre 

Alrduino untuk mencalri progralm komponen – komponen paldal libralry pemrogralmaln.  

Berikut ini aldallalh talhalpaln pembualtaln softwalre : 

1. Membualt progralm mikrokontroler paldal komponen – kompen yalng sebalgali 

sistem allalt, 

Talhalp ini melalkukaln pembualtaln progralm paldal alrduino daln komponen – 

komponen lalinnyal yalng disebut dengaln koding sebalgali progralm untuk 

berjallalnnyal sebualh sistem. Paldal salalt pemrogralmaln halrus benalr, algalr salalt 

melalkukaln pengujialn tidalk terjaldi kesallalhaln. 

2. Menyetting progralm paldal alrduino daln komponen, 

Talhalp ini dilalkukaln salalt penyettingaln pemrogralmaln paldal libralry alrduino 

sesuali dengaln versi yalng digunalkaln. Allalt pengujialn relaly tester ini 

menggunalkaln alrduino versi 1.8.19. 

 

3.3 Pengujian Sistem dan Pengambilan Data 

Talhalpaln pengujialn sistem daln pengalmbilaln daltal dilalkukaln salalt monitoring 

setelalh proses peralncalngaln daln pembualtaln allalt pengujialn relaly tester ini selesali, 

tujualnnyal algalr kital dalpalt mengetalhui allalt ini berjallaln sesuali dengaln prosedurnyal. 

Paldal salalt pengalmbilaln daltal kalki relaly, LCD alkaln menalmpilkaln halsil daln lalmpu LED 

alkaln menyallal algalr kital mengetalhui balik altalu tidalknyal sebualh relaly. 

 

3.4 Analisa Data 

Talhalpaln ini melalkukaln alnallisal daltal dallalm pengujialn relaly tester. Pengujialn daltal 

didalpaltkaln paldal salalt melalkukaln pengujialn kalki relaly yalng balik altalu error. Jikal 

ditalhalp ini belum sesuali dengaln halsil, malkal pengujialn alkaln terus dilalkukaln salmpali 

mencalpali daltal yalng diinginkaln. 
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3.5 Pengujian Keseluruhan Alat 

Talhalpaln ini menggunalkaln relaly tester sebalgali allalt untuk pengujialn relaly 

kalki 8 & kalki 11 (AlC) daln relaly kalki 5, kalki 8, kalki 11 (AlC&DC). Oleh kalrenal itu, 

paldal talhalp ini digunalkaln untuk penilalialn halsil pengujialn daltal dalri sistem daln 

kelalyalkaln allalt yalng telalh dibualt. 
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BAB VI 

           PEMBAHASAN 
 

4.1 Deskripsi Alat 

Paldal allalt pengujialn relaly tester ini diralncalng daln dibualt menggunalkaln alkrilik, 

yalng didallalmnyal terdalpalt komponen – komponen yalng telalh diralkit daln dialtalsnyal 

aldal beberalpal komponen sebalgali outputaln untuk pengecekaln kerusalkaln kontalk – 

kontalk relaly. Allalt ini digunalkaln untuk pengujialn relaly secalral otomaltis. Terdalpalt 

LCD paldal Relaly Tester ini yalng berfungsi untuk menalmpilkaln halsil kelualraln paldal 

Relaly. Jikal relaly balik alkaln muncul “Uji Relaly… Staltus Oke”, alpalbilal relaly rusalk 

alkaln muncul talmpilaln “Uji Relaly… Staltus Error” paldal LCD. Selalin itu, LED yalng 

berfungsi untuk menalmpilkaln lalmpu alpal bilal aldal kerusalkaln paldal sallalh saltu dalri 

kalki Relaly yalng alkaln dicek lalmpu alkaln malti sallalh saltu, sedalngkaln tidalk aldal 

kerusalkaln lalmpu alkaln menyallal semual. 

 

Galmbalr 4.1 Allalt Relaly Tester 
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4.2 Blok Diagram 

Dibalwalh ini iallalh blok dialgralm dalri allalt penguji relaly. 

 

Fungsi dalri malsing – malsing dialgralm blok aldallalh sebalgali berikut. 

1. Blok input yalng terdiri dalri Push Button (1, 2 & 3) yalng berfungsi memberi 

input ke blok proses. Socket Relaly Kalki (5,8&11) yalng berfungsi untuk 

menghubungkaln relaly ke blok proses berikutnyal. 

2. Blok pemerosesaln ini yalng terdiri dalri Alrduino AlTmegal 2560 yalng 

merupalkaln mikrokontroler yalng telalh diprogralm untuk menalngalni semual 

operalsi input daln output dalri komponen yalng telalh terhubung. 

3. Blok kelualraln terdiri dalri LCD yalng berfungsi untuk menalmpilkaln halsil 

pengujialn balik altalu tidalknyal sebualh relaly. Daln untuk mengetalhui kontalk 

coil dallalm kealdalaln balik altalu rusalk malkal lalmpu LED alkaln menyallal. 

 

4.3 Perancangan dan pembuatan Hardware secara elektrik 

Berikut ini merupalkaln desalin ralngkalialn skemaltik. 

 

Gambar 4.2 Blok Diagram 
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Galmbalr 4.3 Skemaltik Ralngkalialn 
Sistem kerjal allalt penguji relaly tester ini disupply menggunalkaln power supply,  

setelalh itu alkaln di balntu menggunalkaln step down supalyal sesuali dengaln tegalngaln 

inputaln komponen – komponen yalng alkaln diperlukaln. Selalnjutnyal push button 

ditekaln alrduino alkaln bekerjal sesuali dengaln progralm. Modul relaly alkaln mengalktifkaln 

relaly, lallu memunculkaln talmpilaln paldal LCD daln lalmpu LED menyallal sesuali dengaln 

relaly yalng di ujikaln. 

4.4 Perancangan dan pembuatan Hardware secara non elektrik 
 

Allalt pengujialn relaly tester ini dibualt seperti galmbalr dialtals yalng terdalpalt 

beberalpal komponen untuk outputaln,  sedalngkaln  didallalm boxnyal balnyalk peralkitaln 

perkalbelaln komponen sebalgali inputaln. 

Gambar 4.4 Desain Alat 
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Galmbalr 4.5 Allalt Relaly Tester 

Galmbalr allalt di altals memiliki beralt 2,1 kg dengaln palnjalng 30 cm, lebalr 30 cm, 

daln tinggi 15 cm. 

 

4.5 Perancangan dan pembuatan Software Pengujian Relay Tester 

Untuk allalt pengujialn relaly tester berbalsis mikrokontroler ini diralncalng 

menggunalkaln proteus. Paldal ralncalngaln ini alkaln menalmpilkaln kelualraln di LCD daln 

LED yalng berupal : 

1. Staltus Kelualraln di LCD 

 Relaly pengecekaln kalki relaly yalng balik 

Relaly Kalki 5 : “Uji relaly 5 pin Staltus -> Oke” 

Relaly Kalki 8 : “Uji relaly 8 pin Staltus -> Oke” 

Relaly Kalki 11 : “Uji relaly 11 pin Staltus -> Oke” 

 Relaly pengecekaln kalki relaly yalng rusalk 

30 cm 

30 cm 
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Relaly Kalki 5 : “Uji relaly 5 pin Staltus -> Error” 

Relaly Kalki 8 : “Uji relaly 8 pin Staltus -> Error” 

Relaly Kalki 11 : “Uji relaly 11 pin Staltus -> Error” 

2. Staltus Kelualraln di LED 

 Berstaltus balik 

Jikal pengujialn relaly kalki 5, malkal lalmpu yalng menyallal coil HC, kalki 

NO1 daln NC1. 

Jikal pengujialn relaly kalki 8, malkal lalmpu yalng menyallal coil HC, kalki 

NO1, NO 2, NC1 daln NC2. 

Jikal pengujialn relaly kalki 11, malkal lalmpu yalng menyallal coil HC, kalki 

NO1, NO2,NO3, NC1,NC2 daln NC3. 

 Berstaltus error 

Jikal dilalkukaln pengujialn relaly kalki 5, kalki 8 daln 11 yalng rusalk, malkal 

alkaln aldal sallalh saltu lalmpu yalng malti.  

 

4.6 Pengujian Sistem 

Paldal talhalp pengujialn sistem berikut ini aldal beberalpal talhalpaln yalng dilalkukaln 

yalitu : 

 

4.6.1 Pengujian Relay 

Tujualn dalri pengujialn relaly algalr kital talhu sebualh kalki relaly itu balik altalu 

tidalknyal dengaln menggunalkaln allalt pengujialn relaly tester ini. Paldal salalt pengujialn allalt 

– allalt yalng digunalkaln yalitu : 

1. Relaly tester 

2. Relaly kalki 5, kalki 8 daln kalki 11 
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Sistem penyalmbungaln Halrdwalre untuk pengujialn relaly. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Galmbalr 4.6 Penyalmbungaln Halrdwalre 

Berikut ini aldallalh halsil talmpilaln skemaltik di LCD daln LED salalt pengujialn 

kalki relaly. 

 Relaly 5 Pin 

 

Galmbalr 4.7 Ralngkalialn skemaltik relaly 5 kalki 

 

Galmbalr 4.8 talmpilaln LCD paldal  ralngkalialn skemaltik relaly kalki 5 
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Paldal relaly 5 pin sistem kerjalnyal paldal salalt push button ditekaln.Push button 

alkaln mengalktifkaln IC Not, Resistor, Tralnsistor,modul relaly, socket relaly daln progralm 

alrduino alkaln berjallaln sesuali dengaln pemrogralmalnnyal. Selalnjutnyal, halsil kelualraln 

outputaln dalri alrduino alkaln muncul talmpilaln paldal lalmpu LED yalitu lalmpu yalng 

menyallal coil HC, kalki NO1 daln NC1. 

 

 Relaly 8 Pin 

 

Galmbalr 4.9 Ralngkalialn skemaltik relaly kalki 8 
 

 

Galmbalr 4.10 talmpilaln LCD paldal  ralngkalialn skemaltik relaly kalki 8 
Paldal relaly 8 pin sistem kerjalnyal paldal salalt push button ditekaln. Push button 

alkaln mengalktifkaln IC Not, Resistor, Tralnsistor,modul relaly, socket relaly daln progralm 

alrduino alkaln berjallaln sesuali dengaln pemrogralmalnnyal. Selalnjutnyal, halsil kelualraln 

outputaln dalri alrduino alkaln muncul talmpilaln paldal lalmpu LED yalitu lalmpu yalng 

menyallal coil HC, kalki NO1, NO 2, NC1 daln NC2. 

 

 Relaly 11 Pin 
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Galmbalr 4.11 Ralngkalialn skemaltik relaly kalki 11 

 

Galmbalr 4.12 talmpilaln LCD paldal  ralngkalialn skemaltik relaly 11 
Paldal relaly 11 pin sistem kerjalnyal paldal salalt push button ditekaln. Push button 

alkaln mengalktifkaln IC Not, Resistor, Tralnsistor,modul relaly, socket relaly daln progralm 

alrduino alkaln berjallaln sesuali dengaln pemrogralmalnnyal. Selalnjutnyal, halsil kelualraln 

outputaln dalri alrduino alkaln muncul talmpilaln paldal lalmpu LED yalitu lalmpu yalng 

menyallal coil HC, kalki NO1, NO2,NO3, NC1,NC2 daln NC3. 

 

4.6.2 Pengujian perbandingan Relay Tester dan Multitester 

Paldal salalt melalkukaln pengukuraln kecepaltaln walktu alntalral Relaly Tester daln 

Multitester, daltal dalri halsil pengujialn alkaln di hitung menggunalkaln Stopwaltch.Selalin 

itu,dilalkukaln pengujialn kecepaltaln walktu ini kepaldal umur oralng yalng berbedal – bedal 

umurnyal.  

 

Berikut talbel halsil pengujialn kecepaltaln walktu alntalral Relaly Tester daln 

Multitester : 
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Tabel 4.1 hasil pemeriksaan kontak relay 

No  
Kelompok 

pengujialn  
Relaly yalng diuji 

Halsil pemeriksalaln  

Menggunalkaln 

Multitester 

Menggunalkaln 

Relaly Tester  

1. 
17 – 20 

talhun 

Relaly kalki 5 
Balik  Oke 

Relaly kalki 8 
Balik  Oke  

Relaly kalki 11 
Balik  Oke  

2. 
21- 23 

talhun  

Relaly kalki 5 
Balik  Oke  

Relaly kalki 8 
Balik  Oke 

Relaly kalki 11 
Balik  Oke  

3. 
24- 25 

talhun 

Relaly kalki 5 
Balik  Oke 

Relaly kalki 8 
Balik  Oke  

Relaly kalki 11 
Balik  Oke  

Dalri talble 4.1 dalpalt diketalhui balhwal pengujialn relaly kontalk NC daln NO 

mendalpaltkaln halsil yalng salmal alntalral pemeriksalaln menggunalkaln Relaly Tester daln 

pemeriksalaln menggunalkaln multitester. 

Tabel 4.2 Uji Kecepatan waktu pemeriksaan Relay NC dan NO 

No  
Kelompok 

pengujialn  
Relaly yalng diuji 

Kecepaltaln ( detik/relaly) 

Menggunalkaln 

Multitester 

Menggunalkaln 

Relaly Tester  

1. 
17 – 20 

talhun 

Relaly kalki 5 
39,19 detik 1,19 detik 

Relaly kalki 8 
48,53 detik 1,20 detik 

Relaly kalki 11 
60 detik 1,20 detik 

2. 
21- 23 

talhun  

Relaly kalki 5 
29,38 detik 1,19 detik 

Relaly kalki 8 
36,58 detik 1,20 detik 

Relaly kalki 11 
45,23 detik 1,20 detik 

3. 
Relaly kalki 5 

27,25 detik 1,19 detik 
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24- 25 

talhun 

Relaly kalki 8 
39,46 detik 1, 20 detik 

Relaly kalki 11 
73 detik 1,20 detik 

  Raltal- raltal 44,20 1,20 

Berdalsalrkaln talble 4.2 dialtals, diperlukaln walktu raltal-raltal 44,20 detik untuk 

pemeriksalaln menggunalkaln multitester, sedalngkaln jikal menggunalkaln Relaly Tester 

membutuhkaln raltal-raltal walktu 1,20 detik per saltu relaly. 

Berikut gralfik halsil pengujialn kecepaltaln walktu alntalral Relaly Tester daln 

Multitester : 

 

Menurut Galmbalr 4.13 pengujialn kontalk relaly untuk 3 bualh relaly, dibutuhkaln 

duralsi proses pemeriksalaln raltal-raltal 177,4 detik jikal menggunalkaln Multitester daln 

3,59 detik jikal menggunalkaln Relaly Tester. 
. 
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BAB V 

      KESIMPULAN DAN SARAN 
 
 

5.1. Kesimpulan  

Berdalsalrkaln daltal dalri halsil pengujialn yalng dilalkukaln, dalpalt disimpulkaln 

balhwal paldal pembualtaln allalt penguji relaly ini altalu disebut dengaln relaly tester. Dalpalt 

berfungsi dengaln balik yalitu dalpalt mengecek kealdalaln kontalk NC daln NO paldal relaly, 

kemudialn didalpaltkaln halsil balhwal pengujialn relaly menggunalkaln  allalt ini dalpalt 

mempersingkalt walktu salalt pengecekaln kontalk relaly, dibalndingkaln salalt menggunalkaln 

allalt secalral malnuall. 

 

5.2. Saran 

Masih terdapat kekurangan dalam pengerjaan proyek akhir ini, maka saran 

dari hasil proyek akhir ini ialah : 

1. Dapat meningkatkan alat pengecekan relay tester ini, agar alat ini dapat 

mengecek/ menguji relay secara serentak. 

2. Dapat meningkatkan alat relay tester ini supaya dapat mendeteksi penyebab 

kerusakan pada kontak NC dan NC. 

3. Dapat meningkatkan pengecekan / pengujian pada kontak coil 
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#include <Wire.h>  

#include <LiquidCrystal_I2C.h> 

 

LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); 

 

#define tbl_5p 2 

#define tbl_8p 3 

#define tbl_11p 4 

 

#define uji_5p 5 

#define uji_8p 6 

#define uji_11p 7 

 

//HC = Holding Coil = Kumparan 

//HCE = HC Error 

#define led_hc 8 

#define led_hce 9 

 

#define led_no1 14 

#define led_no2 15 

#define led_no3 16 

 

#define led_nc1 17 

#define led_nc2 18 

#define led_nc3 19 

 

#define com_5p 22 

#define nc_5p 23 

#define no_5p 24 

byte data_nc_5p = 0; 

byte data_no_5p = 0; 

 

#define com1_8p 25 

#define nc1_8p 26 

#define no1_8p 27 

#define com2_8p 28 

#define nc2_8p 29 

#define no2_8p 30 

byte data_no1_8p = 0; 

byte data_no2_8p = 0; 

byte data_nc1_8p = 0; 

byte data_nc2_8p = 0; 
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#define com1_11p 31 

#define nc1_11p 32 

#define no1_11p 33 

#define com2_11p 34 

#define nc2_11p 35 

#define no2_11p 36 

#define com3_11p 37 

#define nc3_11p 38 

#define no3_11p 39 

byte data_no1_11p = 0; 

byte data_no2_11p = 0; 

byte data_no3_11p = 0; 

byte data_nc1_11p = 0; 

byte data_nc2_11p = 0; 

byte data_nc3_11p = 0; 

 

bool stateUji_5P = false; 

bool stateUji_8P = false; 

bool stateUji_11P = false; 

 

byte lastUji_5P, lastUji_8P, lastUji_11P; 

byte saatIniUji_5P, saatIniUji_8P, saatIniUji_11P; 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

 

  lcd.begin(); 

  lcd.backlight(); 

  lcd.clear(); 

 

  //Tombol Uji 

  pinMode(tbl_5p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(tbl_8p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(tbl_11p, INPUT_PULLUP); 

 

  saatIniUji_5P = digitalRead(tbl_5p); 

  saatIniUji_8P = digitalRead(tbl_8p); 

  saatIniUji_11P = digitalRead(tbl_11p); 

   

  //Relay Uji 

  pinMode(uji_5p, OUTPUT); 

  pinMode(uji_8p, OUTPUT); 
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  pinMode(uji_11p, OUTPUT); 

 

  digitalWrite(uji_5p, HIGH); 

  digitalWrite(uji_8p, HIGH); 

  digitalWrite(uji_11p, HIGH); 

 

  //LED 

  pinMode(led_hc, OUTPUT); 

  pinMode(led_hce, OUTPUT); 

   

  pinMode(led_no1, OUTPUT); 

  pinMode(led_no2, OUTPUT); 

  pinMode(led_no3, OUTPUT); 

 

  pinMode(led_nc1, OUTPUT); 

  pinMode(led_nc2, OUTPUT); 

  pinMode(led_nc3, OUTPUT); 

 

  digitalWrite(led_hc, HIGH); 

  digitalWrite(led_hce, HIGH); 

   

  digitalWrite(led_no1, LOW); 

  digitalWrite(led_no2, LOW); 

  digitalWrite(led_no3, LOW); 

 

  digitalWrite(led_nc1, LOW); 

  digitalWrite(led_nc2, LOW); 

  digitalWrite(led_nc3, LOW); 

 

  //Kontak 5P 

  pinMode(com_5p, OUTPUT); 

  digitalWrite(com_5p, LOW); 

  pinMode(nc_5p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(no_5p, INPUT_PULLUP); 

 

  //Kontak 8P 

  pinMode(com1_8p, OUTPUT); 

  digitalWrite(com1_8p, LOW); 

  pinMode(nc1_8p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(no1_8p, INPUT_PULLUP); 

   

  pinMode(com2_8p, OUTPUT); 

  digitalWrite(com2_8p, LOW); 
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  pinMode(nc2_8p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(no2_8p, INPUT_PULLUP); 

 

  //Kontak 11P 

  pinMode(com1_11p, OUTPUT); 

  digitalWrite(com1_11p, LOW); 

  pinMode(nc1_11p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(no1_11p, INPUT_PULLUP); 

   

  pinMode(com2_11p, OUTPUT); 

  digitalWrite(com2_11p, LOW); 

  pinMode(nc2_11p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(no2_11p, INPUT_PULLUP); 

   

  pinMode(com3_11p, OUTPUT); 

  digitalWrite(com3_11p, LOW); 

  pinMode(nc3_11p, INPUT_PULLUP); 

  pinMode(no3_11p, INPUT_PULLUP); 

} 

 

void loop() { 

  lastUji_5P = saatIniUji_5P; 

  lastUji_8P = saatIniUji_8P; 

  lastUji_11P = saatIniUji_11P; 

   

  saatIniUji_5P = digitalRead(tbl_5p); 

  saatIniUji_8P = digitalRead(tbl_8p); 

  saatIniUji_11P = digitalRead(tbl_11p); 

 

  if(lastUji_5P == HIGH && saatIniUji_5P == LOW && stateUji_8P == false 

&& stateUji_11P == false) stateUji_5P = !stateUji_5P; 

  if(lastUji_8P == HIGH && saatIniUji_8P == LOW && stateUji_5P == false 

&& stateUji_11P == false) stateUji_8P = !stateUji_8P; 

  if(lastUji_11P == HIGH && saatIniUji_11P == LOW && stateUji_5P == 

false && stateUji_8P == false) stateUji_11P = !stateUji_11P; 

 

  if(stateUji_5P) { 

    digitalWrite(uji_5p, LOW); 

    digitalWrite(uji_8p, HIGH); 

    digitalWrite(uji_11p, HIGH); 

     

    digitalWrite(com_5p, LOW); 

    digitalWrite(com1_8p, HIGH); 
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    digitalWrite(com2_8p, HIGH); 

    digitalWrite(com1_11p, HIGH); 

    digitalWrite(com2_11p, HIGH); 

    digitalWrite(com3_11p, HIGH); 

 

    data_nc_5p = digitalRead(nc_5p); 

    data_no_5p = digitalRead(no_5p); 

 

    lcd.setCursor(0, 0); 

    lcd.print(F("Uji Relay  5 Pin")); 

 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print(F("Status -> ")); 

    lcd.print((data_nc_5p == HIGH && data_no_5p == LOW) ? "OKE" : 

"ERR"); 

 

    digitalWrite(led_hc, (data_nc_5p == HIGH && data_no_5p == LOW) ? 

LOW : HIGH); 

    digitalWrite(led_hce, (data_nc_5p == HIGH && data_no_5p == HIGH) ? 

LOW : HIGH); 

 

    digitalWrite(led_no1, (data_nc_5p == HIGH && data_no_5p == LOW) ? 

HIGH : LOW); 

    digitalWrite(led_no2, HIGH); 

    digitalWrite(led_no3, LOW); 

     

    digitalWrite(led_nc1, (data_nc_5p == HIGH && data_no_5p == LOW) ? 

LOW : HIGH); 

    digitalWrite(led_nc2, 0); 

    digitalWrite(led_nc3, 0); 

     

  }else if(stateUji_8P) { 

    digitalWrite(uji_5p, HIGH); 

    digitalWrite(uji_8p, LOW); 

    digitalWrite(uji_11p, HIGH); 

     

    digitalWrite(com_5p, HIGH); 

    digitalWrite(com1_8p, LOW); 

    digitalWrite(com2_8p, LOW); 

    digitalWrite(com1_11p, HIGH); 

    digitalWrite(com2_11p, HIGH); 

    digitalWrite(com3_11p, HIGH); 
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    data_nc1_8p = digitalRead(nc1_8p); 

    data_nc2_8p = digitalRead(nc2_8p); 

     

    data_no1_8p = digitalRead(no1_8p); 

    data_no2_8p = digitalRead(no2_8p); 

 

    lcd.setCursor(0, 0); 

    lcd.print(F("Uji Relay  8 Pin")); 

 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print(F("Status -> ")); 

    lcd.print((data_nc1_8p == HIGH && data_no1_8p == LOW && 

data_nc2_8p == HIGH && data_no2_8p == LOW) ? "OKE" : "ERR"); 

 

    digitalWrite(led_hc, (data_nc1_8p == HIGH && data_no1_8p == LOW && 

data_nc2_8p == HIGH && data_no2_8p == LOW) ? LOW : HIGH); 

    digitalWrite(led_hce, (data_nc1_8p == HIGH && data_no1_8p == HIGH 

&& data_nc2_8p == HIGH && data_no2_8p == HIGH) ? HIGH : 

HIGH); 

 

    digitalWrite(led_no1, (data_nc1_8p == HIGH && data_no1_8p == LOW) ? 

HIGH : LOW); 

    digitalWrite(led_no2, (data_nc2_8p == HIGH && data_no2_8p == LOW) ? 

HIGH : LOW); 

    digitalWrite(led_no3, HIGH); 

     

    digitalWrite(led_nc1, (data_nc1_8p == HIGH && data_no1_8p == LOW) ? 

HIGH : HIGH); 

    digitalWrite(led_nc2, (data_nc2_8p == HIGH && data_no2_8p == LOW) ? 

LOW : HIGH); 

    digitalWrite(led_nc3, LOW); 

  }else if(stateUji_11P) { 

    digitalWrite(uji_5p, HIGH); 

    digitalWrite(uji_8p, HIGH); 

    digitalWrite(uji_11p, LOW); 

     

    digitalWrite(com_5p, HIGH); 

    digitalWrite(com1_8p, HIGH); 

    digitalWrite(com2_8p, HIGH); 

    digitalWrite(com1_11p, LOW); 

    digitalWrite(com2_11p, LOW); 

    digitalWrite(com3_11p, LOW); 

 



 

36 
 

    data_nc1_11p = digitalRead(nc1_11p); 

    data_nc2_11p = digitalRead(nc2_11p); 

    data_nc3_11p = digitalRead(nc3_11p); 

     

    data_no1_11p = digitalRead(no1_11p); 

    data_no2_11p = digitalRead(no2_11p); 

    data_no3_11p = digitalRead(no3_11p); 

 

    lcd.setCursor(0, 0); 

    lcd.print(F("Uji Relay 11 Pin")); 

 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print(F("Status -> ")); 

    lcd.print((data_nc2_11p == HIGH && data_nc1_11p == HIGH && 

data_no1_11p == LOW && data_no2_11p == LOW && data_nc3_11p 

== LOW && data_no3_11p == HIGH) ? "OKE" : "ERR"); 

     

    digitalWrite(led_hce, (data_nc1_11p == HIGH && data_no1_11p == LOW 

&& data_nc2_11p == HIGH && data_no2_11p == LOW && 

data_nc3_11p == HIGH && data_no3_11p == LOW) ? LOW : HIGH); 

    digitalWrite(led_hc, (data_nc1_11p == HIGH && data_no1_11p == HIGH 

&& data_nc2_11p == HIGH && data_no2_11p == HIGH && 

data_nc3_11p == HIGH && data_no3_11p == HIGH) ? HIGH : LOW); 

  

    digitalWrite(led_no1, (data_nc1_11p == HIGH && data_no1_11p == LOW) 

? HIGH : LOW); 

    digitalWrite(led_no2, (data_nc2_11p == HIGH && data_no2_11p == LOW) 

? HIGH : HIGH); 

    digitalWrite(led_no3, (data_nc3_11p == HIGH && data_no3_11p == HIGH) 

? HIGH: HIGH); 

 

    digitalWrite(led_nc1, (data_nc1_11p == HIGH && data_no1_11p == LOW) 

? HIGH : HIGH); 

    digitalWrite(led_nc2, (data_nc2_11p == HIGH && data_no2_11p == LOW) 

? HIGH : HIGH); 

    digitalWrite(led_nc3, (data_nc3_11p == HIGH && data_no3_11p == LOW) 

? HIGH : HIGH); 

  }else{ 

    lcd.setCursor(0, 0); 

    lcd.print(F("Uji Relay       ")); 

 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print(F("                ")); 
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    digitalWrite(led_hc, LOW); 

    digitalWrite(led_hce, LOW); 

     

    digitalWrite(led_no1, LOW); 

    digitalWrite(led_no2, LOW); 

    digitalWrite(led_no3, LOW); 

 

    digitalWrite(led_nc1, LOW); 

    digitalWrite(led_nc2, LOW); 

    digitalWrite(led_nc3, LOW); 

 

    digitalWrite(uji_5p, LOW); 

    digitalWrite(uji_8p, LOW); 

    digitalWrite(uji_11p, LOW); 

  } 

} 
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LAMPIRAN 3 

           SOP 
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SOP 
 

 

Berikut ini adalah tahapan – tahapan pengujian alat :  

1. Terlebih dahulu, colokan kabel power supply ke stop kontak. 

2. Tekan tombol On untuk menghidupkan Relay Tester. 

3. Pasangkan Relay kaki 5,8 dan 11 ke socket Relay. 

4. Untuk melakakuan pengecekan Relay AC/DC, tekan tombol AC/DC. 

5. Kemudian, pilih salah satu tombol Push Button untuk melakukan pengecekan 

Relay kaki 5,8 dan 11. 

6. Setelah itu muncul tulisan pada layar LCD, lalu pada lampu LED akan menyala 

apabila Relay berstatus oke (baik). 

7. Tekan tombol Off untuk mematikannya. 
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LAMPIRAN 4 

DATA PENGUJIAN RELAY 
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Timestamp NAMA LENGKAP UMUR
RELAY TESTER 

KAKI 5

RELAY TESTER 

KAKI 8

RELAY TESTER 

KAKI 11

MULTITESTER 

KAKI 5

MULTITESTER 

KAKI 8

MULTITESTER 

KAKI 11

19/08/2022 

12:49:01 Martiansyah Saptahadi 20 tahun 01,18 detik 01,18 detik 01,18 detik 39,19 detik 48,53 detik 1 menit 05 detik

19/08/2022 

13:03:01 Fikri Mardianto 20 tahun 01,19 detik 1,19 detik 1,02 detik 30,09 detik 36,05 detik 49,15 detik

19/08/2022 

13:03:42 Fajri 21tahun 01,20 detik 01,20 detik 01,20 detik 29,17 detik 36,11 detik 45,23 detik

19/08/2022 

13:17:30 Monica 20 tahun 01.19 detik 01.19 detik 01.19 detik 26.03 detik 35.35 detik 44.17 detik

19/08/2022 

13:46:37 Berlina Zalika 20 tahun 01,22 detik 01,22 detik 01,22 detik 24,00 detik 30,55 detik 38,17 detik

19/08/2022 

18:10:53 Wiwin Sundari 21 tahun 01,18 detik 01,18 detik 01,18 detik 27,38 detik 36,58 detik 43,2 detik

19/08/2022 

18:41:37 Anggun Amalia 23 tahun 01,18 detik 01,18 detik 01,18 detik 27,25 detik 35,55 detik 46,42 detik

19/08/2022 

18:43:40 Farizki Ramadhan 25 tahun 01,20 detik 01,20 detik 01,20 detik 24,31 detik 39,46 detik 1 menit 13 detik

19/08/2022 

18:46:20 Andhika 22 tahun 01,18 detik 01,18 detik 01,18 detik 23,15 detik 36,04 detik 48,27 detik

19/08/2022 

18:49:35 Arbi Maulana 24 tahun 01,18 detik 01,18 detik 01,18 detik 20,13 detik 28,00 detik 34,25 detik

19/08/2022 

19:01:02 Deska Ramadaniati 22 tahun 01,20 detik 01,20 detik 01,20 detik 24,45 detik 35,52 detik 44,18 detik

19/08/2022 

19:49:08 Dhea Eka Putri 17 tahun 01,20 detik 01,20 detik 01,20 detik 25,55 detik 33,53 detik 45,24 detik

19/08/2022 

21:29:16 Nova Anggriani Saputri 20 tahun 01,25 detik 01,25 detik 01,25 detik 29,15 detik 40,43 detik 57,59 detik
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